
*Autonomie donnée à 20°C avec des piles alcalines 
1Établies dans des conditions de laboratoire, les exactitudes présentées dans ce document seront maintenues sous réserve d'appliquer les compensations nécessaires ou de se ramener à des conditions identiques.
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Vitesse d'air : capteur à effet Hall 

L'axe de l'hélice entraîne, dans sa rotation, un aimant circulaire à 8 pôles. A proximité de cet 
aimant est placé un double capteur à effet Hall qui capte les transitions de polarité du champ 
magnétique. Celui-ci le convertit en signal électrique fréquentiel proportionnel à la vitesse de 
rotation de l'hélice. La chronologie des deux signaux permet de déterminer le sens de 
rotation.

PRINCIPE DE FONCTIONNEMENT

DIMENSIONS (en mm)

Thermomètre : Sonde CTN

Les sondes à coefficient de température négatif sont des thermistances dont la résistance 
diminue avec la température. 

RT= valeur de la résistance du capteur à la température T
R(T

0
)= valeur de la résistance du capteur de température de référence T

0

Les températures T et T
0
 sont exprimées en °C

α et T
0
 sont des constantes caractéristiques du composant.
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